
Automation Programming

Lab 11

Discrete-Time Estimator-Based Controller
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Exercise

주어진파일들은샘플링주파수가 200Hz의경우에
대한 discrete-time estimator-based controller의
시뮬레이션과제어기구현코드이다. 이파일들을
이용하여, 아래의샘플링주파수에대한시뮬레이션과
실험을진행하여결과를제출한다.

 100Hz, 50Hz, 20Hz

 State feedback과 estimator의 pole 위치는변경하지
않고주어진값그대로사용한다.

제어기프로그램은 state feedback 프로그램과
동일하게세팅한후, main.c를복사하거나편집하면됨.
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샘플링주파수변경(1)

 MATLAB simulation code: discrete_state_estimator.m

Ts=1/(sampling frequency)
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샘플링주파수변경(2)

 Cortex-M code: main.c
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샘플링주파수변경(3)

 Cortex-M code: main.c

htim10.Init.Period = 200*N-1

N=1000/(desired frequency)
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샘플링주파수변경(4)

 MATLAB plotting code: state_plot.m

sf: sampling frequency


